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Expérience 6 : Détection d'objets
Description bréve

Créer un Systéme de Détection d'Objets avec le Raspberry Pi Pico et un Capteur
Infrarouge IR.

Description étendue

Dans cette expérience, notre objectif est d'explorer les capacités du microcontrdleur
Raspberry Pi Pico et du capteur infrarouge IR pour créer un systéme de détection d'objets
simple mais efficace.

Le capteur infrarouge utilisé dans cette expérience émet de la lumiére infrarouge et
détecte sa réflexion. Lorsqu'un objet se rapproche du capteur, il renvoie la lumiére
infrarouge émise vers le capteur. En mesurant l'intensité de la lumiére réfléchie, le capteur
peut déterminer la présence d'un objet. Ensuite, le systéme changera son statutde 1a 0
(voir le code ci-dessous).

En combinant la puissance de traitement du Raspberry Pi Pico et la sensibilité du capteur
IR, nous pouvons créer un systéme de détection d'objets fiable. Cette expérience sert
d'excellente introduction au monde de la technologie infrarouge et a ses applications
pratiques dans divers domaines, tels que la robotique, I'automatisation et les systémes de
sécurite.

Grace a cette expérience, vous acquerrez de l'expérience pratique dans la connexion et
la configuration du capteur IR avec le Raspberry Pi Pico. De plus, vous apprendrez a
écrire et a exécuter un script Python pour lire les données du capteur et déterminer la
présence d'un objet.

Objectifs :

Gréace a cette activité, I'utilisateur expérimentera la création d'un systeme de détection
d'objets en utilisant la carte Raspberry Pi Pico et un capteur infrarouge IR. L'utilisateur
acquerra des connaissances sur :

* La physique de la lumiére infrarouge et comment elle peut étre utilisée pour détecter
un objet.

* Les bases de la programmation en Python et comment écrire du code pour contréler
la carte Raspberry Pi Pico.

* Les principes de la conception de circuits et comment cabler les composants sur une
carte de prototypage rapide pour créer un systéme de détection d'objets fonctionnel.

En menant a bien ce projet, I'utilisateur comprendra mieux I'électronique, l'ingénierie et la
programmation. Il disposera également d'un dispositif pratique et utile qu'il pourra utiliser
pour rendre le stationnement de sa voiture plus sur et plus pratique.
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Matériel a utiliser:

* 1 x Raspberry Pi Pico

* 1 x Kit de carte de prototypage Pico

* 1 x Carte de prototypage de taille normale

* 1 Xx Module de capteur infrarouge IR KY-032
* Fils de connexion

Etapes a suivre :

1. Connectez le Module de Capteur Infrarouge IR KY-032 au Raspberry Pi Pico comme
suit :

o Connectez la broche VCC du module de capteur a la broche 3V3 du Raspberry Pi
Pico.

> Connectez la broche GND du module de capteur a la broche GND du Raspberry Pi
Pico.

o Connectez la broche OUT du module de capteur a la broche GP7 (GPIO 7) du
Raspberry Pi Pico.

2. Ecrivez un programme Blockly / MicroPython pour contréler la carte Raspberry Pi
Pico et le capteur IR.

3. Exécutez le code et vérifiez si la LED verte est allumée ou éteinte, et vérifiez sur
I'écran si I'état du capteur IR est de O ou 1.

4. Approchez un objet du capteur pour voir si la LED verte et I'état du capteur IR
changent leurs valeurs.

Schéma de cablage
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Code

import machine
import time

# Define the pin number for the IR sensor output
ir pin = machine.Pin (7, machine.Pin.IN)

# Loop forever

while True:
# Read the state of the IR sensor output
ir state = ir pin.value()
# Print the state of the IR sensor output
print ("IR Sensor State:", ir state)

# Wait for 0.5 seconds
time.sleep (0.5)



